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و فرکيانس ميوج ورودی را بيه کميک اسیلوسيکوپ انيدازه  𝑉rms (Root Mean Square)و  𝑉𝑃𝑃  مقيادیر  2

ميي توانیيد محاسيبه  را از رابطيه زیير  𝑉rmsمقدار  ورا  بر روی یک کاغذ میلیمتری رسم گیری کرده و شکل موج 

 . کنید

𝑉rms =  
𝑉𝑃𝑃

2√2
 

روی کاغيذ میلیمتيری  را بيرو شيکل ميوج  مشياهده  را بر روی اسیلوسکوپ  ( 𝑅𝐿 )  ولتاژ دو سر مقاومت بار  1

 کنید.رسم 

. سيپس بيا اسيتفاده از  گيزارش دهیيدو فرکانس موج مشاهده شيده را انيدازه گیيری و در ميورد آن  𝑉𝑚  مقدار  4

 شده مقدار متوسط ولتاژ خروجي را بدست آورید . فرمول ذکر

   ولتاژ متوسط موج خروجي را   به کمک ولتمتر   اندازه گیری کنید . 2

 و علت اختظف احتمالي را توضیح دهید . گزارش دهید  نتایج این دو قسمت را با یکدیگر مقایسه و در مورد آن  6

 . کنید  تکرار  6-2تمامي این مراحل را مي توانید برای مدار شماره        در صورت تمایل 7

 

 

   : یکسوساز نیم موج با ترانسفورماتور کاهنده 6-2شکل شماره   

 . کنیدو دلایل اختظف در آزمایش را ذکر  این دو قسمت را با یکدیگر مقایسه  نتایج  2
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 یکسو کننده های تمام موج  کرد: بررسي کار هدف

الي    متيير  دیجیتيي AVOعييدد      1K  1عييدد      مقاومييت   1N4001    4:   دیييود سييیلیکوني  ابييزار مييورد نیيياز

 اسیلوسکوپ و سیگنال ژنراتور 

 توضیح :

در یکسوساز نیم موج که نیم سیکلهای منفيي از بيین رفتيه اسيت در ایين حاليت بيا اسيتفاده از ایين یکسوسياز نيیم 

 سیکلهای منفي را نیز به نیم سیکلهای مثبت تبدیل نموده است . 

ه آل در ن ير گرفتيه و بيا بیيان کلیيدی ایين ميدار را برای تحلیل این مدار تنها کافي است که دیود را در شرایط ایيد

 تحلیل نمود .

 مراحل آزمایش  :

 50Hzپیيک تيو پیيک و  v 10ترتیب روی  ه    را بسته و دامنه و فرکانس منبع ورودی را ب 7-1  مدار  شماره    1

 . کنیدیم نموده و به مدار اعمال  تن

   : مدار یکسوساز تمام موج پل 7-1شکل   

 . کنیدصورت تئوری تشریح ه عمل مدار و یکسوسازی آن را ب ه ینحو   2

  شکل موج ورودی را با رعایت پظریته آن همراه با شکل موج دو سر بار بر روی اسیلوسکوپ مشياهده نميوده  و  1

 . کنیدرا  بر روی یک کاغذ میلیمتری رسم شکل موج 
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